
1 Acerca de la controladora dinámica de peso
Las controladoras dinámicas de peso METTLER TOLEDO Garvens proporcionan solucio-
nes estándares y a medida para el pesaje dinámico, la manipulación y el mantenimiento 
de datos. La gama de controladoras dinámicas de peso y la variedad de accesorios 
permiten la configuración de una controladora que satisfaga completamente los requeri-
mientos del cliente. Una controladora dinámica de peso consta en acabado sencillo de un 
terminal de pesaje y una unidad de pesaje. 

Las empresas de embalaje y procesado utilizan controladoras dinámicas de peso para 
prevenir que llegue al consumidor final demasiado producto, o insuficiente. 

Las controladoras dinámicas de peso también facilitan el que las empresas utilicen técni-
cas de análisis estadísticos para mantener un estricto control de calidad y reducir costes.

El producto se pesa en la línea de producción. La clasificación de cada producto se 
realiza en zonas de pesaje prefijadas. El producto se rechaza si no cumple las especifi-
caciones de peso.

Las controladoras dinámicas de peso pueden tener correa transportadora de movimiento 
continuo o intermitente. En una de movimiento continuo, el producto no se detiene sobre 
la balanza durante el proceso de pesaje. En una de movimiento intermitente el producto 
se detiene brevemente sobre la balanza y se pesa.

2 Utilización del manual del sistema
Para familiarizarse con el funcionamiento y las diversas funciones, recomendamos leer 
este manual del sistema antes de utilizarlas por primera vez para asegurar un funcion-
amiento sin interrupciones y un beneficio óptimo de la controladora dinámica de peso. 

El equipamiento final y las funciones disponibles se ajustan al acabado personalizado 
encargado de la controladora dinámica de peso.

Todas las ilustraciones de controladoras dinámicas de peso, accesorios y funciones 
mostradas en este manual son ejemplos, en parte opcionales, y pueden diferir res-
pecto del acabado y funcionamiento concreto de su equipo.

Además de las variaciones debidas a la configuración personalizada, el desarrollo per-
manente de los componentes de la balanza, de las funciones y de las subfunciones pue-
de hacer que éstas varíen ligeramente en comparación con su equipo y esta descripción. 
Este desarrollo continuo sirve para la optimización constante del conjunto y no influye en 
absoluto en la funcionalidad básica que se describe en este manual del sistema. Debido 
a que las funciones y su descripción pueden variar ligeramente en una configuración 
personalizada, el manual del sistema no es una documentación de verificación.

Algunas de las opciones y funciones descritas en el manual del sistema pueden no estar 
incorporadas en su balanza, aunque pueden instalarse opcionalmente. Caso necesario, 
diríjase al servicio posventa METTLER TOLEDO Garvens.
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